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1. Общие сведения 

1.1. Назначение 
Устройство регистрации событий (УРС) «ВС-УРС ВЕКТОР SN»  предназначено 

для отображения на графическом дисплее информации о текущих и архивных 
событиях в виде текста и символов. Устройство выполняет функции средства 
отображения т екстовой и символьной информации. Устройство соответствует 
требованиям технического регламента ЕАЭС ТРЕАЭС 043/2017, имеет сертификаты 
соответствия № ЕАЭС RU C -RU.ЧС13.В.00117/21 и № ЕАЭС RU C -
RU.ЧС13.В.00603/22. 

УРС «ВС-УРС ВЕКТОР SN» работа е т совместно: 
1) с приборами приёмно-контрольными и управления охранно-пожарными адресными 
(ППКУОП): «ВС-ПК ВЕКТОР -116», «ВС-ПК ВЕКТОР -120» «ВС-ПК ВЕКТОР -С», «ВС-
ВЕКТОР -АП220», «ВС-ВЕКТОР -АП250», «ВС-ВЕКТОР -АР120»; 
2) с прибором пожарным управле ния  оповещением адресным радиока нальным 
(ППУО) «ВС-ВЕКТОР -ОПОВЕЩЕНИЕ»; 
3) с прибором пультовым оконечным (ППО) «ВЕТТА-КП» системы передачи 
извещений (СПИ) «ВЕТТА-2020». 
 

1.2. Структурная схема УРС 
Структурная  схема  ППКУОП и ППУО, работа ющих в автономном режиме  (вне  СПИ 

«ВЕТТА-2020») и ППО «ВЕТТА-КП» СПИ «ВЕТТА-2020», содержащие  в своём составе  
УРС, представлены на  Рис. 1. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 1. Структурная  схема  УР С 
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Указанные  выше  приборы соединяются  с УРС посредством трёхпроводной линии 
связи, передача  инф ормации в которой осуществляется  согласно станда рту RS485. 

Приборы передают по линии связи инф ормацию о состоянии ППКУОП, ППУО или 
ППО, а  УРС принимает её , обраба тыва е т и отображает на  дисплее . 
 

1.3. Основ ные характеристики УРС 

Основным индикатором инф ормации УРС, отображающим состояние  ППКУОП, 
ППУО или ППО, является цветной граф ический 3,5'' TFT-дисплей с разре ше ние м 
320х240 точек. 

Дополнительно УРС име ет че тыре  единичных светодиодных индикатора : 
«ПИТАНИЕ 1», «ПИТАНИЕ 2», «СВЯЗЬ» и «НЕИСПРАВНОСТЬ», отображающие  
инф ормацию о состоянии самого устройства . Вне шний вид  лицевой стороны УР С 
показа н на  Рис. 3 Приложения. 

Управление  устройством выполняе тся  с помощью ре зистивной се нсорной па нели 
дисплея  и/или четырёх кнопок. УРС имеет встрое нный динамик и может выполнять 
звуковую сигнализацию при приёме  новых сообщений и сигнализировать  об изме не нии 
своего текуще го состояния . 

Питание  УРС от внешних ре зе рвированных источников пита ния  (РИП) с 
номинальным напряжением 12 В выполняе тся  по двум независимым входам (клеммы 
ИП1 и ИП2). Также  имеется  вход  (клемма  НСП) вне шнего  сигнала  «Неисправность 
питания» РИП. 

УРС содержит электронное  реле  и клеммы вывода  сигнала  «Неисправность», 
активация  (размыкание  контактов) которого выполняется  при наруше нии связи 
устройства  с прибором или при наличии других неисправностей УР С, препятствующих 
выполнению ф ункции отображения  инф ормации о состоянии ППКУОП, ППУО или ППО. 

2. Указания м ер безопасности  
2.1. При эксплуатации УРС «ВС-УРС ВЕКТОР SN» защита  человека  от 

пораже ния электрическим током обеспечивается  низким питающим напряже нием 12 В. 
2.2. При подключении и использова нии источников питания  и других устройств, 

связа нных с УРС, следуйте  указа ниям мер безопасности данных устройств. 
 

3. Технические характеристики  
3.1. Технические  характеристики УРС «ВС-УР С ВЕКТОР S N» приведе ны в табл. 1. 

Таблица  1 

Параме тр  Значе ние  

Максимальная  длина  линии связи RS485 при площади 
сечения  проводов 0,2мм2, м 

1000 

Рабочий диапазон напряжения  питания, В 10 – 15 
Максимальный ток потребле ния, не  более , мА 300 
Максимальное  действующее  значение  тока  в цепи реле  
«Неисправность», не  более , мА 

60 

Максимальное  пиковое  зна чение  напряже ния  в цепи реле  
«Неисправность», не  более , В 

350 

Рабочий темпера турный диа пазон, °С –20 …+50  
Степень защиты от воздействия окружающей среды IP40 
Масса , не  более , кг 0,5 
Габаритные  разме ры, мм 190х146х42 
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3.2. Па раметры внешнего сигнала  «Неисправность питания» РИП приведе ны в 
таблице  2. 

Таблица  2 
 

Состояние  сигнала : Нижняя 
гра ница , кОм  

Верхняя 
гра ница , кОм  

Неисправность линии контроля  РИП (КЗ )  <0,22 
Неисправность РИП (ниже  нормы) 0,3 0,4 
Норма  РИП 0,6 1,3 
Неисправность РИП (выше  нормы) 1,6 6,0 
Неисправность линии контроля  РИП (обрыв) >25  

 
4. Органы управления 

4.1. Органы управле ния  устройства  состоят из резистивной се нсорной па нели 
дисплея  и четырёх кнопок: / – ввод/звук, / – возврат/подсветка , – вверх, 
– вниз. 

4.2. Управление  режимами отображения  инф ормации о состоянии ППКУОП, 
ППУО или ППО выполняе тся  органами управления  при отображе нии на  дисплее  
основного окна  (Рис. 2). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 2. Основное  окно отображения  состояние  ППКУОП, ППУО или ППО 
 

4.3. В основном окне  доступны следующие  команды управле ния, выполняемые  с 
помощью сенсорной пане ли дисплея: 
1) управление  отобража емой областью журна ла  событий с помощью линейки 
прокрутки: 

- однократное  нажа тие  кнопок вверх/вниз вызыва ет смещение  на  одну запись; 
- двукратное  нажа тие  кнопок вверх/вниз вызывает пе реход  в начало/в конец 

журнала ; 
- удержание  в нажатом состоянии кнопок вверх/вниз вызывает периодическое  

смещение  записей в соответствующем направлении; 
- перемещение  движка  вызывае т соотве тствующее  перемещение  отображаемой 

области журнала  событий; 
2) управление  отображе ние м актуальных пожарных состояний ППКУОП и ППУО 
(подробнее  см. п.5.2): 

- однократное  нажа тие  на  верхнюю запись свёрнутого  списка  разворачивае т 
список; 
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- двукратное нажа тие  на  верхнюю запись развё рнутого списка  сворачивает список; 
3) управление  отображаемой областью журнала  событий с помощью жестов: 

- нажатие  на  запись журнала  с последующим её  перемещением вверх/вниз; 
- резкое  движе ние  вверх/вниз вызывае т прокрутку отобра жаемой области; 
- движение  вниз с последующим резким движением вверх вызыва ет переход  к 

началу журнала ; 
- движение  вверх с последующим резким движением вниз вызывае т переход  в 

конец журнала ; 
4) ф ильтрация  отображаемых записей по типам (наложе ние /снятие  ф ильтра ) 
выполняе тся  с помощью однокра тного нажа тия  на  кнопки «ВСЕ», «ПОЖАР», 
«ТРЕВОГА» и «НЕИСПР .»; 
5) переход в меню выполняе тся по однокра тному нажа тию на  кнопку «МЕНЮ». 

4.4. В основном окне  доступны следующие  команды управле ния , выполняемые  с 
помощью аппаратных кнопок: 
1) управление  отображаемой областью журнала  событий: 

- однократное  нажа тие  кнопок / вызывае т смеще ние  на  одну запись вверх и 
вниз соотве тстве нно; 

- удержание в нажа том состоянии кнопок / вызыва е т периодическое смещение  
записей в соответствующем направлении; 
2) активация  режима  задания  ф ильтрации событий выполняется  нажатием и 
удержанием кнопки с последующим однокра тным нажа тием кнопки , после  чего 
для  наложения/снятия  ф ильтра  используется  однократное  нажатие  кнопок в 
следующем соотношении: 

- «ВСЕ» – кнопка  ; 
- «ПОЖАР» – кнопка  ; 
- «ТРЕВОГА» – кнопка      ; 
- «НЕИСПР.» – кнопка      ; 

3) выход  из режима  зада ния  ф ильтрации событий выполняе тся  на жатием и 
удержанием кнопки с последующим однократным нажатием кнопки ; 
4) отключение  текущей звуковой сигнализации выполняется  двукратным нажа тием 
кнопки ; 
5) отключе ние  подсветки экрана  выполняе тся  двукратным нажатием кнопки , а  
последующее  любое  действие  а ппара тными кнопками или сенсорной панелью 
восстанавлива ет подсве тку экрана ; 
6) активация  блокировки выполняе тся  удержанием кнопки / в тече ние  10 с 
(подробнее  см. п.8.9). 

4.5. Настройка  режимов работы УРС выполняе тся  органами управле ния  через 
граф ическое  меню (Рис. 3). 

4.6. В окнах граф ического меню доступны следующие  команды управле ния , 
выполняемые  с помощью сенсорной па нели дисплея: 
1) однокра тное  нажатие  на  кнопки подменю (например, «ПРИБОР», Рис. 3) вызыва ет 
вход  в данное  подменю; 
2) однократное  нажатие  кнопки «ВЫХОД» вызывае т пе реход  на  один урове нь ме ню 
вверх, а  двукратное  – выход  из меню; 
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помечаемых мигающим 

3) однократное  нажа тие  кнопок команд  (например, «Привязать», Рис. 8) активирует 
выполнение  данных операций; 
4) однократные  нажа тия  на  конф игурируемый параметр  (например, 
«ЖУРНАЛ→Автопрокрутка », Рис. 9), вызыва ют циклическое  изме не ние  значе ния 
этого параметра . 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 3. Окно главного ме ню 
 

4.7. В окнах граф ического меню доступны следующие  команды управле ния , 
выполняемые  с помощью аппара тных кнопок: 
1) выбор активного элемента  меню выполняе тся кнопками и ; активный элемент 
меню выделяется  цве том или маркером (например, на  Рис . 3 активным элеме нтом 
является  кнопка  входа  в подменю «ПРИБОР»); 
2) активация выбранного эле мента  меню выполняе тся кнопкой ; 
3) однократное  нажа тие  кнопки вызывае т переход  на  один урове нь меню вве рх. 

5. Световая индикация 

5.1. Инф ормация  о состоянии 
ППКУОП, ППУО или ППО 
отображае тся на        дисплее        в 
текстовом и/или символьном виде  с 
учётом: 
1) записи об онлайн-событиях 
полученных во время  совместной 
работы приборов с УРС (в отличие от 
событий полученных из журнала  
приборов)       помечаются  знаком 
«звё здочка» (Рис. 4); 
2) если список группы зон охраны, 
связа нных с событием, не  
укладывается  в одну строчку, то он 
разбивае тся  на  несколько строк 
отображаемых периодически и 

Рис. 4. Особе нности отобра жения 
многоточием;                                           и н ф о р м а ц и и  с о б ы т и й  П П К У О П ,  
П П У О  и  П П О  

3) при работе  УРС в соста ве  «ВЕТТА-КП» в первую строку расшиф ровки события 
добавляется  адрес в общем ф ормате  [Ax/y], где  x - системный а дрес устройства  
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источника  события, а  y – системный а дрес прибора  объектового оконечного (ПОО) 
через который устройство подключено к СПИ «ВЕТТА-2020»; отсутствие  указа ния 
адреса  означа ет, что событие  относится  к основной контрольной панели «ВЕТТА-
ОКП» (адрес 0). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 5. Отображе ние  адреса  при работе  УР С с ППО «ВЕТТА-КП» 
 

5.2. Инф ормация  об актуальных пожарных состояниях («Пуск», «Пожа р», 
«Пожа р2») ППКУОП и ППУО, действительных на  момент отображе ния 
соответствующих записей на  экране  УРС, выполняе тся  следующим образом: 
1) при наличии актуальных пожарных состояний, их количество отобража ется  на  
кнопке -ф ильтре  «ПОЖАР» в ф ормате  «X/Y», где  X – количество актуальных пожарных 
состояний, а  Y – общее  количество записей о пожаре  поступивших в УР С (Рис. 6); 
2) все  записи об актуальных пожарных состояниях выделяются  красным ф оном; 
3) по умолчанию, список актуальных пожарных состояниях отображается  на  дисплее  в  
свёрнутом виде  — демонстрируе тся самая приорите тная  запись; 
4) при однократном нажа тии на  верхнюю запись список развора чивае тся  и 
отобража ется  с сортировкой записей сверху-вниз согласно приорите ту: от старых 
«Пусков» к новым «Пожарам»; 
5) список сворачива ется  автома тически при отсутствии действий орга нов управле ния 
в тече ние  30 с или двойным нажа тием на  верхнюю запись списка . 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис.6. Отобра жение  актуальных пожарных состояний ППКУОП и ППУО 
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5.3. УРС име ет че тыре  е диничных светодиодных индикатора  «ПИТАНИЕ 1», 
«ПИТАНИЕ 2», «СВЯЗЬ» и «НЕИСПРАВНОСТЬ», отображающие  состояние  работы 
устройства . 

5.4. Способы индикации единичных индика торов, с пониже нием приорите та  
отдельно для каждого индикатора , представлены в таблице  3. 

Таблица  3 
 

 

Индикатор 
 

Состояния/условия 
 

Способ индикации 

 
 
 

ПИТАНИЕ 1 

Питание  по вводу ИП1 не  в норме  и/или внешний 
сигнал  «Неисправность питания» в активном 
состоянии 

жёлтый мигает 
1 раз в две  сек. 

 

Неисправность линии контроля РИП 
жёлтый мигает 
1 раз в две  сек. 
на  ф оне  зелёного 

Питание  по вводу ИП1 в норме , внешний сигнал 
 «Неисправность питания» в пассивном состоянии  

Питание  по вводу ИП2 не  в норме  и/или внешний 
сигнал  «Неисправность питания» в активном 
состоянии 

 

зелёный 

 
 
 

ПИТАНИЕ 2 

жёлтый мигает 
1 раз в две  сек. 

 

Неисправность линии контроля РИП 
жёлтый мигает 

1 раз в две  сек. на  
ф оне  зелёного 

Питание  по вводу ИП2 в норме , внешний сигнал 
«Неисправность питания» в пассивном состоянии 

 

зелёный 

 
 
 

СВЯЗЬ  

Связь по шине RS485 с прибором не в норме  жёлтый мигает 
 1 раз в две  сек.  
 

зелёный 
 

Связь по шине RS485 с прибором в норме; 

Приём нормального пакета  данных короткое  гашение 
зелёного 

Устройство не  привязано к прибору погашен 

 
 

НЕИСПР. 

Нормальная     работа  устройства ;     отсутствуют 
неисправности 

погашен 

Нормальная  работа  устройства ; присутствуют 
некритические  неисправности 

жёлтый мигает 
раз в две  сек. 

Сбой работы устройства ; присутствуют 
критические неисправности 

жёлтый 

 
6. Звуковая сигнализация 

6.1. УРС выполняет звуковую сигнализацию при получе нии новых онлайн-событий 
прибора  согласно настройкам, заданным в конф игурационном меню «ЗВУК» 
(МЕНЮ→НАСТРОЙКИ→ЗВУК, Рис. 7). 

6.2. Включение  и задание  длите льности звуковой сигнализации (5 с, 20 с, 1 мин. 
или 5 мин.) выполняется  независимо по четырём группам событий. 

6.3. Включение  и задание  длите льности звуковой сигнализации собственного 
состояния  УРС (например, неисправности) осуществляется  через конф игурационный 
параметр «Устройство→Состояние ». 

6.4. Включение /выключение  озвучива ния  управляющих действий УР С, 
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выполняемых посредством сенсорной панели или аппаратных кнопок, 
осуществляется  конф игурационным па раме тром «Устройство→Управле ние» в  ме ню 
«ЗВУК». 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 7. Окно меню «ЗВУК»  
 

7. Подключение и настро йка УРС 
Для  включения  УРС в состав ППКУОП, ППУО или ППО «ВЕТТА-КП» согласно 

структурным схемам Рис.1, требуе тся  последовательно выполнить следующие  этапы: 
1) соединить УРС с прибором; 
2) провести процедуру привязки; 
3) настроить ре жим отобра жения  инф ормации. 
 

7.1. Соединение УРС с ППКУОП и ППУО 
Для  соединения  УРС с прибором «ВЕКТОР -116», «ВЕКТОР -С» , «ВЕКТОР -

АП220/250», «ВЕКТОР -АР120» или «ВЕКТОР -ОПОВЕЩЕНИЕ» выполните  следующую 
последовательность действий: 
1) откройте  корпус УРС и снимите  крышку прибора ; 
2) вскройте  на  задних крышках корпусов устройств монта жные  отверстия и заведите  в  
них кабель линии связи; 
3) согласно схеме  соединений Рис. 1 Приложения, соедините  линией связи клеммы 
«485A», «485B» и «┴» УРС с клеммами «МА», «МB» и «ОБЩ.» прибора «ВЕКТОР -116», 
с клеммами «МА», «МB» и «0» прибора  «ВЕКТОР -С/-120/-ОПОВЕЩЕНИЕ» или с 
клеммами «МА2», «МВ2», и «┴»  прибора  «ВЕКТОР -АП220/250» соответстве нно; 
4) другим вариантом соединения  УРС в качестве  дополнительного  блока  прибора  
«ВЕКТОР -АП250» являе тся  соединение  линией связи клемм «485A», «485B» и «┴» 
УРС с клеммами «МА1», «МВ1», и «┴» прибора  «ВЕКТОР -АП250» соответстве нно; 
5) соедините  УРС с источниками пита ния , для  чего: 

- согласно схеме  соединений, Рис. 1 Приложения , подсоедините  оба  ввода  пита ния 
и вне шний сигнал неисправности источника  питания; 

- если используемые  источники питания  не  соде ржат вне шнего сигнала  
неисправности, то между клеммами «НСП» и «┴» УРС установите  резистор 1,0 кОм из 
комплекта  поставки; 
6) подключение  пита ния  приборов выполняйте  согласно соответствующему 
руководству; 
7) закройте  корпус УРС и установите  крышку прибора . 
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7.2. Соединение УРС с ППО «ВЕТТА-КП» 

Для соединения УРС с ППО «ВЕТТА-КП» выполните следующую 
последовательность действий: 
1) откройте  корпус УРС и снимите  крышку клеммного разъёма  панели «ВЕТТА-ОКП»; 
2) вскройте  на  задней крышке  корпуса  УРС монтажные  отве рстия; заведите  кабель 
линии связи в монтажные  отверстия  за дней крышки УР С и крышки клеммного разъёма  
панели «ВЕТТА-ОКП»; 
3) согласно схеме  соединений, Рис. 1 Приложения , соедините  линией связи клеммы 
«485A», «485B» и «┴» УРС с клеммами «М3А», «М3B» и «┴» «ВЕТТА-ОКП», 
соответственно; 
4) соедините  УРС с источниками пита ния  согласно п.7.1.4; 
5) подключение  питания  «ВЕТТА-ОКП» выполняйте  согласно соответствующему 
руководству; 
6) закройте  корпус УРС. 
 

7.3. Проц едура прив язки УРС 

После  выполнения соединения  УРС и прибора  выполните  привязку УРС к прибору. 
При работе  с приборами, УРС выполняе т ф ункции ведущего или ведомого устройства  
в зависимости от вида  прибора . 

В таблице  4 приведены зна чения  параме тра  «Ведомый», которые  нужно 
установить в УРС при привязке  к ра зным приборам. Значе ние  па раметра  
устанавлива ется в меню УРС «ПРИВЯЗКА» (МЕНЮ→ПРИБОР→ПРИВЯЗКА, Рис. 8). 

Таблица  4 
 

Ведущее  устройство Ведомое  устройство  Значе ние  параме тра  
«Ведомый» УР С  

Пункт 

«ВС-УРС ВЕКТОР SN» «ВС-ПК ВЕКТОР -116», 
«ВС-ПК ВЕКТОР -С», 
«ВС-ВЕКТОР -АП220» 
«ВС-ВЕКТОР -АП250»* 
«ВС-ВЕКТОР -АР120» 

«ВС-ВЕКТОР -
ОПОВЕЩЕНИЕ»  

 
 

«НЕТ»  

 
 

7.3.1 

«ВЕТТА-КП»  «ВС-УРС ВЕКТОР SN»  «ДА»  7.3.2 

«ВС-ВЕКТОР -АП250»** «ВС-УРС ВЕКТОР SN»  «ДА»  7.3.3 

* УРС подключен к магистра ли RS485 М2. 
** УРС подключен к магистра ли RS485 М1. 
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Рис. 8. Окно меню «ПРИВЯЗКА» 
 

7.3.1. Привя зка УРС к ППКУОП и ППУО 
Для  привязки УРС к ППКУОП и ППУО выполните  следующую последовательность 

действий: 
1) подайте  питание  на  УРС и прибор; 
2) переведите  прибор в режим привязки: 

– «ВЕКТОР -116»: нажа тием и удержанием кнопки «ЗВУК/ТЕСТ», в тече ние  порядка  
6 с , до момента  постоянного включе ния всех индикаторов  прибора  красным цветом; 

– «ВЕКТОР -С»: нажа тием и уде ржанием кнопки «ЗВУК/ТЕСТ», в тече ние  порядка  
10 с, до момента  постоянного включения  всех индикаторов прибора  красным цветом; 

– «ВЕКТОР -АР120/-ОПОВЕЩЕНИЕ»: нажа тием и удержа нием кнопки «ЗВУК 
ОТКЛ./ТЕСТ», в течение  порядка  10 с, до момента  постоянного включе ния  всех 
индикаторов прибора  красным цветом; 

- «ВЕКТОР -АП220/250»: включением переключателя  «СРВ» в состояние  «ON» с 
последующим нажатием и удержа нием кнопки «Связь» до звукового сигнала ; 
3) используя  сенсорную па нель дисплея  или аппаратные  кнопки управле ния  УР С, 
перейдите  в меню привязки (МЕНЮ→ПРИБОР→ПРИВЯЗКА, Рис. 8), сбросьте  опцию 
«Ведомый» в состояние  «НЕТ» и активируйте  кнопку меню «Привязать»; 
4) в случае  успешной привязки: 

– УРС выполняет звуковую сигнализацию и индикацию (на  экра не ) успешного 
заве рше ния операции; 

– индикаторы приборов «ВЕКТОР -116», «ВЕКТОР -С», «ВЕКТОР -АР120» и 
«ВЕКТОР -ОПОВЕЩЕНИЕ» автома тически переходят в режим отображения  текущего  
состояния охраны; 

– прибор «ВЕКТОР -АП220/250» выполняет звуковую сигнализацию успеха  
операции привязки (переведите  переключа тель «СРВ» в исходное  состояние  для 
возвра та  в рабочий режим); 
5) в случае  безуспешной привязки: 

– УРС выполняет звуковую сигнализацию и индика цию (на  экра не ) ошибки 
выполнения  операции; 

– прибор остаётся  в режиме  привязки с сохранением соответствующей индикации; 
– в данном случае  необходимо убедиться  в том, что прибор действительно  

находится  в режиме  привязки, проверить соединение  прибора  с УР С и пра вильность 
подключения  питания  к устройствам, и затем повторить процедуру привязки. 
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7.3.2. Привя зка к ППО «ВЕТТА-КП» 

Для привязки УРС к ППО «ВЕТТА-КП» выполните следующую последовательность 
действий: 
1) подайте  питание  на  УРС и панель «ВЕТТА-ОКП»; 
2) используя  сенсорную панель дисплея  или аппаратные  кнопки управле ния  УР С, 
перейдите  в ме ню привязки (МЕНЮ→ПРИБОР→ПРИВЯЗКА, Рис . 8), установите  
опцию «Ведомый» в состояние  «ДА»; 
3) установите  режим связи согласно условиям соединения УР С с ОКП: 

– «Режим 0» – соединение  УРС с ОКП выполняется  по проводному каналу связи, 
при этом онлайн события  доставляются  максимально быстро; 

– «Режим 1» – соединение  УРС с ОКП выполняется  по радиоканалу связи, при этом 
онлайн события доставляются  максимально надёжно; 

Внимание! Использование «Режима 0» при  соединении УРС с ОКП посредств ом 
радиока нала не реком ендует ся, т ак как в данных условия х с большой 
вероя тн ост ью  возможны  пот ери  онлайн  событ ий. В обоих режимах события 
из жу рнала прибора дост авляют ся без пот ерь.  
4) введите  УРС в режим привязки нажа тием кнопки меню «Привязать»; при этом на  
экране  отобразится  состояние  «Привязка  к ведущему»; 
5) введите  панель «ВЕТТА-ОКП» в режим привязки пере водом переключателя 
«ПРИВЯЗКА» (под  крышкой клеммного ра зъёма ) в положение  «ON», а  затем выбе рете  
неза нятый адрес для  привязки УРС из диапа зона  44 -50, перемещая указатель адреса  
(подсвечивается синим цветом) кнопками «ТЕСТ» и «ЗВУК» для ВЕТТА-ОКП v1.17, или 
«ЗВУК ОТКЛ./ТЕСТ» и «ДОСТУП» для  ВЕТТА-ОКП v1.19 (подробное  описа ние  
смотрите  в руководстве  по эксплуатации СПИ «ВЕТТА-2020»); 
6) активируйте  привязку нажа тием кнопки «СВЯЗЬ» па нели; в случае  успе шной 
привязки: 

– УРС выполняет звуковую сигнализацию и индикацию (на  экра не ) успешного 
заве рше ния операции; 

– индикатор адреса  привязки «ВЕТТА-ОКП» зажигае тся в ф оне  зелё ным цве том; 
7) в случае  безуспешной привязки: 

– УРС выполняет звуковую сигнализацию и индика цию (на  экра не ) ошибки 
выполнения  операции; 

– «ВЕТТА-ОКП» выполняе т звуковую сигнализацию ошибки выполне ния  операции 
и остаётся в режиме  привязки с сохранением соотве тствующей индикации; 

– в данном случае  необходимо убедиться  в том, что  и УР С и «ВЕТТА-ОКП» 
действительно находятся  в режиме  привязки, проверить соедине ние  УР С с панелью и 
правильность подключения  питания  к устройствам, и затем повторить процедуру 
привязки. 

7.3.3. Привя зка УРС к магистрали RS485 М1 ППКУОП «ВЕКТОР-АП250» в 
качестве  дополнительного б лока 

Для  привязки УРС к ППКУОП «ВЕКТОР -АП250» в качестве  дополнительного блока  
выполните  следующую последова тельность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС и прибор «ВЕКТОР -АП250»; 
2) используя  сенсорную панель дисплея  или аппаратные  кнопки управле ния  УР С, 
перейдите  в ме ню привязки (МЕНЮ→ПРИБОР→ПРИВЯЗКА, Рис . 8), установите  
опцию «Ведомый» в состояние  «ДА»; установите  режим связи «Режим 1»; 
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3) введите  УРС в режим привязки нажа тием кнопки меню «Привязать»; при этом на  
экране  отобразится  состояние  «Привязка  к ведущему»; 
4) введите  прибор «ВЕКТОР -АП250» в режим привязки дополнительных блоков: 

– переводом переключа те ля «СЕРВИС» в положение  «ON», 
– перемещением курсора  (мигающий синий) на  индика тор зоны 3 кнопками «ЗВУК 

ОТКЛ.» и «БЛОКИРОВКА» с последующим 
– нажатием кнопки «ПУСК»; 

5) выберете  не занятый адре с дополнительного блока  для привязки УРС из диапазона  
44-50, перемещая  указатель  адреса  (подсвечивае тся  синим цветом) кнопками «ЗВУК 
ОТКЛ.» и «БЛОКИРОВКА»  
6) активируйте  привязку нажа тием кнопки «ПУСК» прибора ; в случае  успешной 
привязки: 

– УРС выполняе т звуковую сигнализацию и индикацию (на  экра не ) успе шного 
заве рше ния операции; 

– «ВЕКТОР -АП250» выполняет звуковую сигна лизацию успешного заве рше ния 
операции; 
7) в случае  безуспешной привязки: 

– УРС выполняет звуковую сигнализацию и индика цию (на  экра не ) ошибки 
выполнения  операции; 

– «ВЕКТОР -АП250» выполняе т звуковую сигнализацию ошибки выполне ния 
операции и остаётся в режиме  привязки с сохранением соответствующей индикации; 

– в данном случае  необходимо убедиться  в том, что и УР С и «ВЕКТОР -АП250» 
действительно находятся  в режиме  привязки, проверить соедине ние  УР С с прибором 
и правильность подключения  пита ния  к устройствам, и затем повторить процедуру 
привязки. 
 

7.4. Настройк а режима отображения информации  
 

Режим отображе ния  инф ормации о состоянии ППКУОП, ППУО или ППО 
определяется: 
1) способом сортировки событий по времени: новые  сверху или старые  сверху (см. 
п.8.1.1); 
2) наличием или отсутствием автопрокрутки при получении от прибора  новых событий 
(см. п.8.1.2); 
3) использованием ф ильтра ции по типам событий (см. пп.4.3 и 4.4). 
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8. Дополнительные проц едуры  

8.1. Настройки  отобр ажения журнала событий  
 

8.1.1. Для выбора способа сортировки событий по времени (новые сверху или 
старые сверху) выполните следующую последовательность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС; 
2) перейдите  в меню «ЖУРНАЛ» (МЕНЮ→ЖУРНАЛ; Рис. 9); 
3) установите  требуемое  зна чение  конф игурационного па раметра  «Новые  сверху». 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 9. Окно меню «ЖУР НАЛ» 
 

8.1.2. Для  включе ния/выключения  автопрокрутки отображаемой области журнала , 
осуществляемой при получении новых событий ППКУОП, ППУО или ППО, выполните  
следующую последовательность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС; 
2) перейдите  в меню «ЖУРНАЛ» (МЕНЮ→ЖУРНАЛ; Рис. 9); 
3) установите  требуемое  зна чение  конф игурационного па раметра  «Автопрокрутка ». 
 

8.2. Чтение журнала собы тий  
8.2.1. После  подключения  УРС к прибору и выполнения  процедуры привязки 

(раздел  7) чтение  журнала  событий выполняе тся  автоматически, однако для 
принудительного  чтения  журнала  може т быть выполне на  следующая 
последовательность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС и прибор (УРС и прибор должны быть привяза ны); 
2) перейдите  в меню «ЖУРНАЛ» (МЕНЮ→ЖУРНАЛ; Рис. 9); 
3) однокра тно на жмите  кнопку меню «ПРОЧИТАТЬ». 

8.2.2. Для  выбора  количества  записей, читаемых из журнала  задайте  зна че ние  
параметра  «Читать событий»: 
1) на  включенном УРС перейдите  в ме ню «ЖУРНАЛ» (МЕНЮ→ЖУР НАЛ; Рис. 9); 
2) активируйте  поле  параме тра  и после  автома тического перехода  в окно е го ввода  
(Рис . 10), задайте  его значе ние , используя виртуальную клавиа туру; 
3) максимальное  количество  записей журнала , отображаемое  УР С, составляе т 1024. 

Время  вычитывания  журнала  ППО «ВЕТТА-КП» зависит от количества  читаемых 
записей и количества  привязанных к ППО устройств, и может составлять десятки 
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минут. Однако данная  процедура  выполняе тся  в ф оновом режиме  и не  блокирует 
другие  ф ункции УРС. 

По умолчанию, после  успешной привязки УРС к ППКУОП «ВЕКТОР -116/-С» 
значение  параметра  «Чита ть событий» составляе т 1024, а  при привязке  к другим 
приборам – 100. 

8.2.3. При работе  УРС с ППО «ВЕТТА-КП», ППКУОП «ВЕКТОР -АП220/250» и 
«ВЕКТОР -АР 120» и ППУО «ВЕКТОР -ОПОВЕЩЕНИЕ» размер журнала  которых 
превышае т 1024 записей, доступ к более  старым событиям может быть выполне н с 
помощью задания  параметра  «Смещение» (Рис. 9), определяющего номер первой 
читаемой записи относительно самой новой: 
1) на  включенном УРС, при наличии связи с ППО «ВЕТТА-КП», ППКУОП или ППУО, 
перейдите  в меню «ЖУРНАЛ» (МЕНЮ→ЖУРНАЛ); 
2) активируйте  поле  параме тра  «Смещение» и после  автоматического перехода  в окно  
его ввода  (аналогичное  окну на  Рис. 10), задайте  значение , используя  виртуальную 
клавиатуру; 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 10. Окно ввода  параметра  
 
3) значение  параме тра  «Сме щение» действует на  первую операцию принудительного 
чтения  журнала , выполняемую согласно п.8.2.1; при автоматическом считывании 
журнала  всегда  читаются самые  новые  события  в количе стве , зада нном параметром 
«Читать событий» (п.8.2.2). 
 

8.3. Настройки  УРС 

8.3.1. При успешном завершении опе раций УРС може т автоматически выполнять 
выход  из меню и возвра т в основное  окно с отображе ние м журнала  событий. Для  этого 
выполните  следующую последова тельность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС; 
2) перейдите  в меню «НАСТРОЙКИ» (МЕНЮ→ НАСТРОЙКИ; Рис. 11); 
3) установите  конф игурационный параме тр «Автовыход  из меню» в значе ние  «ДА». 
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Рис. 11. Окно меню «НАСТРОЙКИ» 
 

8.3.2. При проведении процедуры сброса  привязки УР С (см. п.8.4), сброс привязки 
на  стороне  приборов «ВЕКТОР -116/-С/-АР120/-ОПОВЕЩЕНИЕ» выполняется 
автоматически, если установлен конф игурационный параметр «Автоудале ние  
адреса»: 
1) подайте  питание  на  УРС; 
2) перейдите  в меню «НАСТРОЙКИ» (МЕНЮ→ НАСТРОЙКИ; Рис. 11); 
3) установите  конф игурационный параме тр «Автоудале ние  адреса» в значе ние  «ДА». 

Если данный параме тр установлен в значе ние  «НЕТ», то сброс привязки на  
стороне  приборов «ВЕКТОР -116/-С/-АР120/-ОПОВЕЩЕНИЕ» а втома тически не  
осуществляется и для  его выполнения  не обходимо применить процедуру согласно 
соответствующему руководству на  приборы «ВЕКТОР -116/-С/-АР120/-
ОПОВЕЩЕНИЕ». 

Сброс привязки на  стороне  ППКУОП «ВЕКТОР -АП220/250» и ППО «ВЕТТА-КП» 
всегда  проводится  вручную и долже н выполняе тся  согласно соответствующе му 
руководству. 
 

8.4. Проц едура сброса привязки  
Для  сброса  привязки УРС к приборам «ВЕКТОР -Х» и «ВЕТТА-КП» выполните  

следующую последовательность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС; 
2) перейдите  в меню привязки (МЕНЮ→ПРИБОР→ПРИВЯЗКА, Рис. 8) и активируйте  
кнопку меню «Отвяза ть»; 
3) УРС сбрасывает параметры привязки и выполняет звуковую сигнализацию и 
индикацию (на  экра не ) успешного завершения  операции. 
 

8.5. Чтение и установк а времени прибор а 
Для  чтения  и установки времени прибора  выполните  следующую 

последовательность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС и прибор (УРС и прибор должны быть привяза ны); 
2) перейдите  в меню времени (МЕНЮ→ПРИБОР→ВРЕМЯ; Рис. 12); 
3) для  чтения  текущего време ни из прибора  нажмите  однократно кнопку меню 
«Прочитать»; при норма льном заверше нии операции время  будет отображе но на  
экране , иначе  будет выполнена  звуковая  сигнализация сбоя; 
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Рис. 12. Окно меню «ВРЕМЯ» 
4) для  коррекции прочитанного време ни или зада ния  нового перейдите  в  меню 
редактирова ния  времени (МЕНЮ→ПРИБОР→ВРЕМЯ→Изменить, Рис. 13) и 
используя  числовую виртуальную клавиа туру введите  требуемое  время; 
5) кнопки «</>» используйте  для  смещения  позиции редактируемого символа  време ни, 
который выделяется  курсором «_»; для  выхода  без сохране ния  изме не ний нажмите  
кнопку , с сохранением – кнопку ; 
6) для  записи отображаемого на  экране  времени в прибор нажмите  кнопку «Записать» 
(Рис. 12). 

Длительность выполнения  операций чте ния  и записи текущего време ни приборов 
ППКУОП и ППУО не  превышае т 0,3 с. Точность считыва ния  времени ППО «ВЕТТА-
КП» зависит от загруже нности прибора  и составляет ± 1 с. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис . 13. Окно меню редактирования време ни 
 

8.6. Калибровк а сенсорной п анели ди сплея 
Для  калибровки сенсорной панели дисплея выполните  следующую 

последовательность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС; 
2) перейдите  в меню настроек (МЕНЮ→НАСТРОЙКИ, Рис. 11) и нажмите  кнопку меню 
«КАЛИБРОВАТЬ»; 
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3) однократно нажимайте  на  центры последова тельно появляющихся на  экра не  трёх 
реперных знаков. 
 

8.7. Получение информации об устройстве 
Для  получения  инф ормации о версии программного обеспечения  и кодах текущих 

неисправностей устройства  выполните  следующую последовательность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС; 
2) перейдите  в инф ормационное  меню (МЕНЮ→НАСТРОЙКИ→ИНФО; Рис. 14); 
3) расшиф ровка  кодов неисправностей приведе на  в таблице  Приложе ния. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис . 14. Окно меню инф ормации об устройстве  
 

8.8. Тестиро вание инди кации и зв уковой  сигн ализации 
Для  прове рки работоспособности экра на  дисплея, светодиодных индикаторов и 

звукового сигнализатора  выполните  сле дующую последовательность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС; 
2) перейдите  в инф ормационное  меню (МЕНЮ→НАСТРОЙКИ→ИНФО; Рис . 14) и 
нажмите  кнопку меню «ТЕСТ»; 
3) в режиме  тестирования  выполняются  отображе ние  тестовой заста вки дисплея 
(вертикальные  цве тные  полосы), периодическая  смена  цветов светодиодных 
индикаторов (красный, зелёный, жёлтый) и тестовая звуковая сигнализация ; 
4) режим тестирования  длится  в течение  12 с или до момента  нажа тия  любой 
аппаратной кнопки. 

8.9. Управление доступом к устрой ству 
Для  исключения неавторизированного доступа  к ф ункциям устройства , может быть 

активирован один из двух видов блокировки доступа  к устройству: полная  или к меню. 
Для  первого  варианта  выполняе тся  блокировка  доступа  к любой инф ормации на  
экране  дисплея кроме  случаев получения  новых событий с разре шё нной звуковой 
сигнализацией. В данных случаях отображе ние  основного инф ормационного окна  
време нно возобновляется. Второй вид  блокировки накладывает огра ниче ние  только 
на  доступ в меню. Снятие  блокировки ф ункций выполняется  посредством ввода  
установленного пароля. 

8.9.1. Для задания  вида  
последовательность действий: 
1) подайте  питание  на  УРС; 

блокировки доступа  выполните  следующую 
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2) перейдите  в меню настроек блокировки (МЕНЮ→НАСТРОЙКИ→ ; Рис. 15); 
3) в зависимости от желае мого вида  блокировки установите  один из параметров 
«Блокировка→Полная» или «Блокировка→Ме ню» в  значе ние  «ДА» (ф ункция 
блокировки становится  доступной только после  за да ния пароля!); 
4) активируйте  поле  пароля и после  автома тического перехода  в окно его ввода  (Рис. 
16), задайте  пароль, используя  виртуальную клавиа туру; пароль может состоять из 
набора  от одной до восьми циф р; 
5) если установлена  опция  «Блокировка→Авто», то выбранный тип блокировки будут 
автоматически активирова ться  через 3 мин. после  разблокировки и отсутствия 
активности органов управления  устройством. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 15. Окно настроек блокировки 
 

8.9.2. Для  принудительной активации блокировки выполните  следующую 
последовательность действий: 
1) вид  блокировки должен быть задан согласно п.8.9.1; 
 

2) нажмите  аппаратную кнопку / и удерживайте  её  в тече ние  10 с до звукового 
сигнала  и/или отключения  экрана  (в случае  полной блокировки); 
3) разблокировку выполняйте  согласно п.8.9.3. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 16. Окно ввода  пароля  
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8.9.3. Для  разблокировки доступа  выполните  следующую последовательность 
действий: 
1) при активной блокировке  меню и попытке  входа  в  меню будет автома тически 
отображено окно ввода  пароля  ана логичное  предста вленному на  Рис. 16; 
2) при активной полной блокировке  любое  действие  орга нами управле ния  устройством 
вызыва ет а втома тическое  отображение  окна  ввода  пароля; 

3) введите  пароль и нажмите  кнопку ; если введе нный пароль совпадает с 
зада нным (см. п.8.9.1), то блокировка  снимается , иначе  выдаётся  звуковой сигнал 
ошибки операции; 
4) для  переключения  режима  отобра жения  пароля  открытый/скрытый используйте  
переключатель «Показа ть» или кнопку виртуа льной клавиатуры; 
5) для  очистки вводимого пароля  используйте  кнопку (de le te ; удалить) 
виртуальной клавиатуры. 
 

8.10. Сбро с конфигурации  
Внимание! После выпо лнения  данной  процедуры  все настройки,  пароль 

блокировки,  калибровочные параметры  сенсорной п анели дисплея и привя зка 
к при бору будут  сброшены ! 

Для  выполнения  сброса  конф игурации в исходное  состояние  выполните  
следующую последовательность действий: 
1) снимите  питание  с УРС; 
2) вскройте  корпус устройства , нажмите  четыре  аппаратных кнопки и удерживайте  их 
в нажатом состоянии; 
3) подайте  питание  (все  индикаторы вспыхивают красным цветом) и затем, за  время 
не  более  10 с, отпускайте  кнопки в следующей последовательности:      ,     ,     /     и     / 

. 

9. Комплект поставки  
Комплект поставки УРС «ВС-УРС ВЕКТОР SN» приведё н в таблице  4. 

Таблица  4 
 

Наименование  и условное  обозна чение  Количество  

Устройство регистрации событий «ВС-УРС ВЕКТОР 
SN» ВС.425513.077  

1 

Кабель с розеткой ВС.685611.017-01 1 
Резистор 1,0 кОм ± 5%, 0,125 Вт 3 
Руководство по эксплуатации, паспорт ВС.425513.077РЭ  1 

 
10. Указания по монтажу 

 

10.1. Монтаж УРС «ВС-УРС ВЕКТОР S N», источников е го электропита ния, 
проводной линии связи должен производиться  в соотве тствии с действующей 
нормативной технической документацией на  монтаж, испытания  и сдачу в 
эксплуатацию установок охранной и пожа рной сигна лиза ции. 
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10.2. Корпус УРС рекомендуе тся  устанавлива ться  в ве ртикальном положении и 
крепить шурупами к стене  или другим конструкциям за  основа ние . Уста новочные  
размеры приведе ны на  чертеже  Рис. 2 Приложе ния. 

10.3. Для прокладки проводных линий связи используйте  кабели, 
удовлетворяющие  действующим требованиям пожарной бе зопасности. Площадь 
сечения  проводов линий связи должна  быть  не  менее  0,2 мм2. В условиях сложной 
помеховой обстановки используйте  экра нированный ка бель, при этом экра н кабеля 
должен быть заземлё н только в одной точке . 

10.4. Подключение  «ВС-УРС ВЕКТОР SN» к прибору выполняете  согласно схеме  
Рис.1 Приложения. 
 

11. Маркировк а 
Каждый прибор имеет следующую маркировку: 

- това рный знак предприятия -изготовите ля; 
- условное  обозначе ние  прибора ; 
- заводской номер; 
- отметка  ОТК (внутри корпуса  прибора); 
- дата  изготовле ния ; 
- степень защиты оболочкой; 
- знак обраще ния  на  рынке . 

 
12. Тара и упаков ка 
Прибор поставляе тся  в изготовленной из картона  таре , предна зна че нной для 

предохранения  от повре жде ний при транспортировании. 
Для  предохране ния  от воздействия  повыше нной влажности при 

тра нспортирова нии и хранении прибор поставляется  упа кова нным в полиэтиле новый 
пакет. 

В потребительскую тару укладыва е тся комплект согласно разделу 9. 
 

13. Правила транспортир ования и хранения 
Условия  хранения  прибора  должны соотве тствовать условиям 1 по ГОСТ 15150 -69. 
В помещениях для хранения  приборов не  должно быть пыли, паров кислот, 

щелочей, агрессивных газов и других вредных примесей, вызыва ющих коррозию. 
Расстояние  между отопительными устройствами и приборами должно быть не  

менее  0,5 м. 
При складировании приборов в штабели ра зрешае тся  укладыва ть не  более  пяти 

ящиков с приборами. 
Транспортирование  упакованных приборов может производиться  любым видом 

тра нспорта  в крытых транспортных средствах. 
Условия  транспортирования  должны соотве тствовать условиям хране ния  5 по 

ГОСТ 15150-69. 
После  транспортирования  приборы пе ред  включе нием должны быть выде ржа ны в 

нормальных условиях не  менее  24 ч. 
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ПАСПОРТ 
 
 

1. Свид етельство  о при ёмке 
 

Устройство регистрации событий «ВС-УРС ВЕКТОР SN» , заводской номер 

____________ соответствует конструкторской документации согласно ВС.425513.077 

и ТУ 26.30.50-037-12690085-2019 с изм. 4, ТУ 26.30.50-046-12690085-2021 и признано 

годным к эксплуатации. 
 

 
Дата выпуска _____________ 
 
ОТК _____________________ 

Заполняется при розничной продаже: 
 

Дата продажи _____________ 
 

Продавец _________________ 
 

2. Гарантии произво дителя 
 

Изготовитель гарантирует соответствие прибора требованиям технических 
условий при соблюдении условий транспортирования, хранения, монтажа и 
эксплуатации. 

Гарантийный срок составляет 10 лет с момента розничной продажи, при 
наличии отметки в паспорте, но не более 10,5 лет с момента выпуска прибора. 

Срок службы прибора – 10 лет. 
 

4. Контактная информация 

ООО НПО «Сибирский Арсенал» 
Россия, 630073, г. Новосибирск мкр. Горский, 8а 
телефон: +7(383) 240-85-40 
e-mail: info@arsenalnpo.ru 
сайт: www.arsenal-npo.ru 

 
Техническая поддержк а НПО «Сибир ский Ар сенал» 
Телефон: 8-800-250-53-33 
E-mail: helpdesk@arsenalnpo.ru 
Skype: arsenal_support 
WhatsApp: 8-913-208-12-90 

Техническая поддержк а НПП «ВЕРСЕТ» 
Телефон: 8-800-250-69-10 
E-mail: support@verset.ru 
Skype: support.verset 
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ПРИЛОЖЕНИЕ 

Аббревиатуры и обозначения  

ИП1, ИП2 – первый и второй входы питания  
НCП – вход  внешнего сигнала  «Неисправность пита ния» 
ППКУОП – прибор приёмно-контрольный и управления охра нно-пожарный 
ППО – прибор пультовой оконечный 
ОКП – основная  контрольная панель  
РИП – резервирова нный источник пита ния 
СПИ – система  передачи извещений 
УРС – устройство регистра ции событий 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис.1. Схема  внешних сое динений «ВС-УРС ВЕКТОР SN» 
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*Размеры для справки 

Рис 2. Габаритные  и уста новочные  ра змеры «ВС-УРС ВЕКТОР S N»  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис 3. Внешний вид  «ВС-УР С ВЕКТОР S N»  
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Рис 4. Схема  оперативного временного подключения «ВС-ПК ВЕКТОР -116» к УР С  
 

Расшиф ровка  кодов неисправностей 
 

Код  Значение  

11 общая неконкре тизируемая  критическая неисправность  
12 общая неконкре тизируемая  некритическая неисправность 
14 ошибка  инициа лизации 
15 наруше на  целостность программы 
16 сбой доступа  к памяти данных 
21 наруше на  целостность иде нтиф икационной инф ормации 
25 неве рный ф орма т идентиф икационной инф ормации 
26 сбой контроля производственных стадий 
27 ошибка  системного идентиф икатора  
31 наруше на  целостность конф игурационной инф ормации 
34 копия конф игурации в ОЗУ поврежде на  
35 неве рный ф орма т конф игура ционной инф ормации 
36 ошибка  конф игурирова ния  
37 ошибка  связей 
41 активе н внешний сигнал  неисправности питания  НСП 

(обобщённый) или НП1 (для  первого ввода  пита ния) 
42 напряжение  на  вводе  ИП1 ниже  допустимого значе ния  (10 В) 
43 напряжение  на  вводе  ИП1 выше  допустимого значе ния (15 В) 
44 активе н внешний сигна л  неисправности пита ния НП2  
45 напряжение  на  вводе  ИП2 ниже  допустимого значе ния  (10 В) 
46 напряжение  на  вводе  ИП2 выше  допустимого значе ния (15 В) 
47 КЗ  линии контроля  РИП 
48 обрыв линии контроля  РИП 
51 ошибка  калибровки АЦП 
54 корпус вскрыт 
55 «залипание» контактов кнопки 1 
56 «залипание» контактов кнопки 2 
57 «залипание» контактов кнопки 3 
58 «залипание» контактов кнопки 4 
71 наруше на  связь с прибором (ведущим) 
72 наруше на  связь с прибором (ведомым) 
74 неисправность шины RS485  
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Для заметок 
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НПО «Сибирский  Арс енал» 
630073 г.Новосибирск 

мкр. Горский, 8а  
тел.: +7(383) 240-85-40 

e-mail: info@arsenalnpo.ru 

www.arsenal-npo.ru 
 
 

Техническая поддержка НПО «Сибирский Арсенал» 
Телефон: 8-800-250-53-33 

E-mail: helpdesk@arsenalnpo.ru 
Skype: arsenal_support 

WhatsApp: 8-913-208-12-90 

Техническая поддержка НПП «ВЕРСЕТ» 
 

Телефон: 8-800-250-69-10 
E-mail: support@verset.ru 

Skype: support.verset 

mailto:info@arsenalnpo.ru
http://www.arsenal-npo.ru/

